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3.3.2 Einspuren über mechatronische Aktoren

Jedes Kettenradglied kann einzeln über einen 
mechatronischen Aktor in der tangentialen Lage 
eingestellt werden.

Beispielsweise über kleine Spindeltriebe kann 
jeder Aktor einzeln angesteuert und verstellt werden. 
Dabei wäre die Lage abhängig von:

 ! der aktuellen Winkellage des Kettenradgliedes be-
züglich des Einspurbereichs
 ! des aktuellen Teilkreises des Kettenrades

Die Anforderungen an einen solchen Aktor wären 
folgende:

 ! sehr schnelle Verstellung: je höher die Drehzahl 
des Kettenrades wird, desto häu ger müßte jeder 
Aktor seine Position ändern
 ! hohe Lebensdauer: über sehr viele Lastspiele des 
Kettenrades müßte der Aktor zuverlässig seine 
Funktion ausüben
 ! niedriger Energieverbrauch: auf grund der perma-
nenten Verstellung mit hohen Beschleunigungen 
darf der Energieverbrauch nicht zu stark anstei-
gen, da sonst der Wirkungsgrad des Stufenlosge-
triebes  zu stark sinken würde.
 ! gegen große Kräfte die Position halten: da die ge-
samte Kettenkraft letztendlich im Einspurberich 
sich auf wenige bzw. auf ein Kettenradglied ein-
wirkt, muss der Aktor die gesamte Kettenkraft auf-

Abb. 3.12: Wirkungsweise der Verteilerscheibe


